KEREDE

Coklu FPV Hava Savunma Sistemi

Yapay zeka destekli, dagitik ve dinamik dustk irtifa hava
savunma yaklasimi

HASAT'26 e Savunma Teknolojileri

EREUE=

COKLU FPV HAVA SAVUNMA SIiSTEMI
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Problem: Dusuk irtifada hizlanan asimetrik tehdit

Coklu yon riski Maliyet / 6lcek
FPV ve kiiciik iHA tehditleri diistik irtifada hizli manevra Tehdit tek bir yaklasma hattina bagli kalmayabilir. Yon Her distik maliyetli tehdide yiiksek maliyetli bir 6nleme
yapabilir; savunmanin kisa karar dongtistine ihtiyaci degisimi, sabit savunma noktalarinda kapsama bosluklari ¢6ztmd tahsis etmek stirdiirtlebilir olmayabilir. KEREDE,

vardir. olusturabilir. Olceklenebilir bir katman hedefler.



Cozum: Dagitik savunma agi + merkezi karar destegi

KEREDE, radar algilamasini yapay zeka destekli karar katmani ve sahaya dagitilmis coklu FPV platformlariyla birlestirir.

1 ALGILA 3 GOREVLENDIR 4 UYARLA
Radar / uygun sensér katmani hava Karar katmani hedefin yoniind, Hedefin yaklasma yoniine gore uygun Tehdit yon degistirirse ag yeniden
hedefini tespit eder. hareketini ve savunma bolgelerini bolgedeki FPV unsuru goreve atanir. degerlendirilir ve savunma

degerlendirir. konfiglirasyonu dinamik bicimde

glincellenir.



OPERASYON KONSEPTI

KEREDE nasil calisir?

RADAR / SENSOR
. . . FPV BOLGESi 2
FPV BOLGESI 1
Al KARAR & KOORDINASYON TEHDIT
KORUNAN
BOLGE

FPV BOLGESI 4

FPV BOLGESI 3

Yon degisiminde sistem yeniden degerlendirir = uygun bélgedeki savunma unsurlari kademeli olarak devreye alinir.
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DEGER ONERISI

Neden farklh?
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DAGITIK MIMARI DINAMIK GOREVLENDIRME COKLU KOORDINASYON
Savunma unsurlari tek noktada degil, korunacak alan Hedefin yoni degistikce gorev dagihminin yeniden Tek bir platform yerine coklu FPV unsurlarini ortak karar
cevresinde farkli bolgelerde konumlandirilabilir. degerlendirilmesini hedefleyen yazilim yaklasimi. katmaninda yoénetme hedefi.
& J
MODULER ENTEGRASYON MALIYET ODAKLI KATMAN

Radar ve uygun sensor kaynaklarindan gelen verilerin
ortak mimaride kullanilabilmesine yonelik tasarim.

KEREDE e HASAT'26

DisUik irtifa tehditlerine karsi 6lceklenebilir ve yerli bir
savunma katmani olusturma hedefi.
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Prototip asamasi ve dogrulama plani
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Sistem mimarisi

Dijital simiilasyon

Alt sistem prototipleri

Kontrollii test

Pilot / lirtinlesme

Radar, karar yazilimi ve coklu FPV koordinasyon mimarisinin tasarlanmasi

Algilama, yon degisimi ve gorev dagilimi senaryolarinin simiilasyonda dogrulanmasi

Sensor verisi, komuta-kontrol ve platform haberlesmesinin kontrollii ortamda entegrasyonu

Guvenli test sahasinda performans ve karar dongtisii 6lctimlerinin yapilmasi

Kullanici geri bildirimiyle saha pilotu ve Grlinlestirme gereksinimlerinin netlestirilmesi



Hedef kullanicilar ve kullanim alanlari

KRITIK TESISLER IS MODELI

e Savunma ve glivenlik tesisleri e Gegici / hareketli gorev alanlari e Sistem entegrasyonu

e Eneriji altyapilari e Sinir ve Us cevresi e Komuta-kontrol yazilimi

e Havalimani cevre glivenligi e Genis alanli tesislerin cevre savunmasi e Platform ve sensor entegrasyonu

o Stratejik tGretim tesisleri e Bakim / glincelleme / egitim hizmetleri

ilk hedef: Tiirkiye savunma ve kritik altyapi ekosisteminde kontrollii pilot ve teknoloji dogrulama is birlikleri.



HASAT'26 ile hedefimiz

KEREDE'yi simiilasyondan kontrollii saha prototipine tasiyacak teknoloji, test ve is gelistirme
ekosistemini kurmak.

EKOSISTEM YATIRIM
Radar/sensor entegrasyonu, karar yazilimi ve Savunma sanayii paydaslari, Gniversiteler ve test Prototip, similasyon, test altyapisi ve Griinlesme
coklu platform koordinasyonunun gtivenli test altyapilariyla teknoloji is birlikleri gelistirmek. cahsmalarini hizlandiracak finansmana erismek.

ortaminda dogrulanmasi.
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